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Wir, die U. S. Robotics Corporation
1300 E. Woodfield Road, Suite 506 

 
 

 

 

 
  

 

 
 

T itle  :  European Approvals Supervisor 

USA 

  

Schaumburg,Illinois 60173-5446

EUT:

Modell:

erklären in unserer eigenen Verantwortung, dass das Produkt

, auf das sich diese Erklärung bezieht, alle Anforderungen der Neufassung der Richtlinie 2011/65/EU zur 
Beschränkung der Verwendung bestimmter gefährlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeräten sowie in 
Anhang III des Beschlusses Nr. 768/2008/EG und/oder die folgenden Standards und/oder andere 
Vorschriften erfüllt.

Name: (Druckschrift) Steve Pritchard Datum:

,

D ie  techn ische  D okum enta tion zum  oben  genann ten P rodukt w ird  au f W unsch  zur V erfügun 
D iesbezüg liche  An fragen  b itte  an : 

JAHR DER CE-KENNZEICHNUNG:
Wir erklären hiermit, dass das oben genannte Produkt alle wesentlichen Anforderungen der Richtlinien 1999/5/EG, 
2011/65/EU, 2014/30/EU und 2014/35/EU erfüllt.

Das in Artikel 10 (3) genannte und in Anhang IV der Richtlinie 1999/5/EG beschriebene Verfahren zur Bewertung der 
Konformität ist befolgt worden.

Wir, die U. S. Robotics Corporation
1300 E. Woodfield Road, Suite 506 

 
 

 

 

 
  

 

USRobotics UK LTD. The Orangery Turners Hill Rd. Crawley West Sussex RH10 4SS 

 
 

T itle  :  European Approvals Supervisor 

USA 

  

Schaumburg,Illinois 60173-5446

EUT:

Modell:

erklären in unserer eigenen Verantwortung, dass das Produkt

, auf das sich diese Erklärung bezieht, alle Anforderungen der Neufassung der Richtlinie 2011/65/EU zur 
Beschränkung der Verwendung bestimmter gefährlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeräten sowie in 
Anhang III des Beschlusses Nr. 768/2008/EG und/oder die folgenden Standards und/oder andere 
Vorschriften erfüllt.

Name: (Druckschrift) Steve Pritchard Datum:

Zertifikat Nr:

,

JAHR DER CE-KENNZEICHNUNG:

USRxx3453C

U.S. Robotics 56K Business Modem

IEC60950-1:2005 (2nd EDITION);Am 1: 2009 and /EN 60950-1:2006+A11:2009+A1:2010+A12:2011
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